Charakterystyka

Pracaw frybi

lub w sieci w cz
s Ddezyt danych na migjscu lub z oddali
« Konfiguracje czujnika i pasa dla

konkretnego zastosowania

aleZznym
reeczywistym

» SPrawdzone zabezpieczenie przeciwpiorunowe

-na wszystkich ztaczach

® Rézne tryby przetwarzania i przechowywania
danych dot. pasa przydroznego

» Interfejs AV i zapisy
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DAW 100 - Wazenie w ruchu
; ;:-,‘:_Pbciqzenier;'fﬁ'k;
" S Qbpigzenie na o$ | grupg

. Klasyfikacj#nojazdu
.-« *Kody naruszen | .

System IRD PAT DAW 100 to automatyczny
system wazenia w ruchu i klasyfikacji pojazddw
stuzgcy do gromadzenia danych o ruchu
drogowym. DAW 100 moze byc wykorzystywany
dla réznych zastosowan:

o Planowanie ruchu i nawierzchni (statystyka
ESAL)

o Statystyka dotyczgca wagii predkosci

o Planowanie konserwacji drag

oo Monitorowanie ruchu na drodze w powigzaniu z
Automatyczng ldentyfikacjg Pojazddw (AVI)

o Statystyka dotyczgca naruszen drogowych

o Analiza tadownosci pojazddw dla potrzeb

nadzoru ruchu i inne
System moze byc obstlugiwany na migjscu lub z
oddali poprzez modem. MoZliwe jest zintegrowanie
systemu z siecig w czasie rzeczywistym, np. z
interaktywnymi osrodkami nadzoru ruchu. Wysoka
precyzja DAW 100 mozliwa jest dzigki
wykorzystaniu zintegrowanych czujnikdw platformy
uginajace] sie IRDPAT.  Wymiary platform
umozliwiajg pomiar cieZaru przy petnym nacisku
opony dzigki czemu jest on doktadny. Doktadnoscé i
niezawodnoscé oraz nowoczesne metody instalacj
czujnika to owoc 20 lat doswiadczen 1 ciggtych
ulepszen firmy IRDPAT.

P.R.S. Torfbud
ul.Kopernika 6
41-500 CHorzow
tel:032 241 35 22

Elektronika oparta jest na  technelogii  ukiadu
komplementarnego MOS o niskim napigciu przy duzej
kombinacji czujnikdw. Szeroki zakres temperatury pracy
pozwala na zastosowanie systemu w praktycznie kazdych

warunkach drogowych bez potrzeby dodatkowego
podgrzewania lub  schiadzania. System  zapewnia
przechowywanie danych na temat pojedynczych

pojazddw jak rdwniez danych zbierczych w pamieci RAM
zasilane] z akumulatordw.

Analiza danych mozliwa jest dzieki rozbudowanemu
oprogramowaniu  {DATAMANAGER). Dane mogg byé
przedstawione w tabelach iw formie wykresdw.

IRD PAT DAW 100:

@ Monitoruje do B pasdiw

w ‘Wytrzymata obudowa i szeroki zakres temperatur
pracy

w ‘Wykorzystuje energie stoneczng i elekiryczng

® Przechowuje dane dla pojedynczych pojazddw oraz
zhiorcze przed przetworzeniem

® Wysoki sredni czas pomiedzy usterka (MTEBF)

platformy |, co zapewnia diugotrwaty niezawodnose |
oszczednosc uzytkowania
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A:Uktad rzedowy

Zakres waienia:
Zakres predkosci waZenia:

05 do20tnaos
5 do 160 km/h

Temperatura pracy:

Czujniki: -45°C do +30°C
Elektronika: -35°C do +70°C
Miektdre modemy majg podobny zakres temperatury

pracy
Schematy klasyfikacji pojazdow:

US FHWA Schemat F

Schematy europejskie

Inne schematy do 48 réznych typdw

paramefry mogg by zmieniane przez uzytkownika

b

B: Uklad przestawny

platforma
uginajgca sig

[ com—
peetla
indukcyna

_Uklad z pojedyncza
C: platforma

Wymiary i waga:

Platforma: 175 x 408 x 23 ecm /114 kg

125 x508 x23 cm /81 kg

Petle indukcyjne: szer. 215 cm x diug. 250 cm

Mozliwe sg takze inne wymiary.

Urzgdzenie gltowne: Wys. 40 cm x szer. 40 cm x gteb.

25 cm lub w wersji Euroboard:
Wys. 40 cm x szer. 30 cm x gleb.
26 cm zazwycza] zabudowane w
zewnetrznej szafce.

Zrédto zasilania:

System moze byc zasilany akumulaterem 12V, energig
stoneczng lub z sieci. Zaprogramowane parametry |
przechowywane dane na temat pejazddw s3 chronione
przez skasowaniem przez trzy miesigce.

Diugosc przewodu: czujnik — elektronika standardowo

40 m

Typowa nstalacia
plattarmmy

i ; Platformy uginajace
&by 175 lub 1256 cm|

2 Szyny mocujace
3Rama moniatowa
4 Riowak odphywowy

Urzgdzenia opcjonalne:

B

B &8 8 8

8
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oprogramowanie do centralnego monitorowania |
oceny danych

pojemnodc dysku do BMB

energia stoneczna 12vDC

maodem zasilany przez akumulator

laptop do wyswietlania | pobierania danych na
migjscu, testdw funkcjonalnych | wustawiania
parametrow

maodem | transmisja 57600

system podtrzymywania zasilania



